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1 Namn pa enhetens delar
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2 Dimensioner
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3 Installation

Installera HD353 horisontellt dver vatskeytan.
Skruva fast HD353 i plastfléans eller konsol (G2).

Anvand inte metallmutter eller flans for att installera HD353 detta for att
undvika felaktiga méatningar. Anvand plastmutter eller plastflans for att
montera HD353 i en tank eller behallare.

Ratt Fel Fel

Installera HD353 sa att givarens underyta blir parallell med vatskeytan.

Montera inte HD353 nara tankens eller behallarens sidovaggar for att
undvika oonskade reflektioner fran vaggen.

Skruva inte fast HD353 med for stor kraft.
Undvika att utsatta HD353 f6r direkt solljus.

Montera inte flera ultraljudsgivare i samma tank eller behallare. Detta for
att undvika interferens mellan givarna.
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4 Elektrisk anslutning

12-24VDC pcy+  1:Réd
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£E DC - 8: Svart
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RS485 (A+) 7: Orange e
RS485 (B-) 4: Brun
/A\ 4-20 mA utsignal 2: Grén
3:Bla y
3: Skdrm

Réd ledare:  Spénningsmatning 12-24 V DC(+)

Svart ledare: Spénningsmatning 0V(-)

Gul ledare: Larm hog grans (Gppen kollektorutgang, NPN typ)
Vit ledare: Larm 1&g grans (6ppen kollektorutgang, NPN typ)
Orange ledare: RS485(A+)

Brun ledare: RS485 (B-)

Gron ledare:  4-20 mA utsignal(+)

Bla ledare: GND (Hog/lag larm, 4-20 mA utsignal)

Skarm: Jordning (anslut skarm och bla ledare till jord)
VARNING:

Maximal belastning p& hég/lag larmutgéngarna ar 30 V/0,1 A.

Nar relan ansluts till larmutgangarna méaste dessa ligga under ovan-
stdende maximala spanning och strém.
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Installningar relativt en tank

100 % 20 mA
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. Tryck MENU-knappen for att 6ppna menyn.

. Markera dnskad parameter med pil-knapparna och valj parameter
med SET-knappen. Andra instéllt viarde med pil-knapparna.
Tryck SET-knappen igen fér att spara installt varde. Tryck MENU-
knappen om vérdet inte skall sparas.

. B ZERO;
Avstand frén givarens undersida till tankens botten.
B ZERO kan vara avstandet fran givarens undersida till godtycklig
"noll-niva” (0 %).
. SPAN;
Nivaskillnad fran 0 % till 100 %
Satts till nivaskillnaden fran 0 % vilket &r vid B ZERO till 100 %.

. SW H/L;

Installning av larmnivéer.

Stall nivaer for SW H/L ON/OFF.

Observera funktionen hos SW H/L ON/OFF.
. 4mA OFST;

Stall eventuell offset fér 4 mA utsignal.
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6 Installning av funktionssatt

6.1 Grundlaggande funktion hos knapparna

Tryck MENU-knappen fér att 6ppna menyn.

Markera ('jnskag parameter med pil-knapparna och valj parameter med
SET knappen. Andra installt varde med pil-knapparna.

Tryck SET-knappen igen for att spara installt varde. Tryck MENU-
knappen om vérdet inte skall sparas.

Tryck MENU- knapp igen for att lAmna meny-laget.

6.2 Funktionssatt

Det finns tva funktionssétt. Nivdmatare och flodesmatare. VAl]
funktionssatt vid "20.FLOWmod” i menyn.

6.3 Displayvisning

Valj visningssatt bland de fyra olika mgjligheterna.

Snabbval av visningssatt A-C kan goéras genom att trycka vénster eller
hoéger pil (i matlage).

Mojlig displayvisning skiljer sig ndgot beroende pa funktionssattet.
Nivamatare

A TOP: topp-baserad avstandsvisning

B BOTTOM: botten-baserad nivavisning

C % visning

D Ultraljudsvisning av lage A

Flédesmétare

A Flédesvisning

B BOTTOM: botten-baserad nivavisning
C % visning
D

Ultraljudsvisning av lage A
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6.3.1 DISPMODE A - C (NivAmatning)
DISPMODE A (TOP: topp-baserad avstandsvisning)

T[:]FI 1 5% O] <& status utgang hdglarm

D - 5 1 3 IM O <— stats utgang laglarm

Statusvisning;
ON: @ OFF: O

DISPMODE B (BOTTOM: botten-baserad nivavisning)

/ SPAN, installt matspann

BOTTOM 10w 153 o
1.489m o

DISPMODE C (% visning )

14.868%
6 - 3 8 m A Aktuell utsignal

Vaxla visningsldge med pil-kapparna.

Kvarvarande mangd i %

Ultraljudsnivamatare HD353 12 2408



Indikering av méatfel

TOF 15% S\
0.201m o

“?” visas i displayens 6vre hogra hérn nar givaren inte kan detektera
nagra svarsekon.

? = Indikering av métfel

6.3.2 DISPMODE A - C (FIddesmitning)

DISPMODE A (Flédesvisning)
tF: Totalt flode
iF: Aktuellt flode

Totalt flode

-I: F ? 1 3 _I'Il T'II 2 il ? Aktuellt fléde
F_,494.400m/h

G337 mm
\ % av max. fléde

DISPMODE B (BOTTOM: botten-baserad nivavisning)
/ SPAN, instéallt matspann

BOTTOM wm%ex o
U.497m e

|
L
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DISPMODE C (% visning )

5 6 - 1 5% ‘2\ % av max. fléde
1 E - Q 8 I ﬂtl.—— Aktuell utsignal

DISPMODE D (Ultraljudsvisning topp-baserad)

Installning av parametrar for ultraljudsmatningen baserat pa visade
ultraljudsreflektioner

Méatvérde och installda varden visas i displayens dverkant.

Véxla mellan parametrar med pil-knapparna och valj parameter som
skall &ndras med SET-knappen.

(Nar parameter har valts indikeras detta med understrykning av
parameterns beteckning)

Andra instéllt varde med pil-knapparna efter att parameter har valts och
spara det genom att trycka pa SET-knappen.

................................... ~a— Linje for troskelvarde

T
g B>1.T777r=sr2nl 2 5~ Indikeringar/instilliningar

fér DISPMODE D

Indikeringar/instéliningar fér parametrar

Indikerade parametrar: 0>: Uppmaétt varde; s: Signalniva; n: Brusniva

<1> RANGE: Visat matomrade
Instalining: Min. 1 m - Max. 10 m (steg om 1 m)

<2> STC: Instélining av kanslighetstid (Sensitivity Time Control)
Kanslighet pa korta avstdnd minskas for att minska
odnskade ekon i detta omrade.
Instéllning: 0 - 10 (standard: 0)
Storre varde: Kanslighet pa kort avstand ar lagre.

Ultraljudsnivamatare HD353 14 2408



<3> Att.c: Maskniva for hela omradet
Masknivan sanks med avstandet eftersom ultraljuds-
pulsen férsvagas med avstandet fran givaren.

Att.c =0dB Att.c =60 dB
<4> maskP: Startpunkt for rektangulér mask
<5> maskW: Rektanguldra maskens langd
<6> maskLv: Rektanguldra maskens niva

Installningar av rektangular mask for att undvika
oonskade reflektioner fran hinder inom matomradet.

pv~ & >maskLw=2EdE 3

<7> Fmask: Langd pa mask for efterklang
Langden pa mask for efterklang 6kas nar givarens
efterklang ar for lang.

I.78Y
™
.......... 1 Fmask: 0,30 m

Fmask: 0,45 m
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Fmask: 0,70 m

OBS! Avstand inom efterklangsmasken kan inte matas alls.

<8> THRESH:

<9> FREQ:

<10> NoiseSup:

Troskelniva

Instéllning: -4 dB - -36 dB (standard: -20 dB)
Signaler i nivd med troskelvardet eller lagre kommer
inte att detekteras.

Ultraljudsfrekvens

Installning:

45 - 55 kHz (1 kHz steg)

Vardet kan varieras for att fa basta méjliga signalniva.

Brusreducering
Installning: 0 - 3
Anvands for att ddmpa brusnivan.

Ultraljudsnivamatare HD353
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7 Installningar i menyn

Tryck MENU-knappen for att dppna menyn.
Tryck MENU- knapp igen for att lAmna meny-laget.

Trycks inga knappar inom 3 minuter s kommer displayen att aterga
visning av installt visningssétt (matlage).

DISPMODE: A-D
Val av 6nskat visningslage.

B ZERO: 0,5-10m
Installning av avstand fran givarens undersida till
tank- eller kanalbotten.

SPAN: 0-10m
Instéllning av matomrade fran tankbotten eller max
niva vid matoverfall.
SPAN &r omradet som motsvarar utsignal 4-20 mA.

OBS! Om “4mAOFST” &r skilt fran 0 kommer “4mAOFST” till “SPAN”
att motsvara utsignal 4-20 mA.

RESPONSE: 1000 m/min - 0,01 m/min
Snabb <-> Ladngsam
Instéllning av responshastighet.

SWHON/OFF: 0-10m
Installning av niva fran tankbotten till ON/OFF-niva for
hogniva.
SWLON/OFF: 0-10m
Installning av niva fran tankbotten till ON/OFF-niva for
l&gniva.
OBS! Funktionen hos SW ON/OFF beror pé instéllningen av SW H/L
ON/OFF.

4mA OFST: 0 — SPAN eller mindre
“AmAOFST=0"” innebér att tankbotten ar avstand/niva
som ger utsignal 4 mA.

OBS! Om “4mAOFST” &r skilt fran 0 kommer “4mAOFST” till “SPAN”
att motsvara utsignal 4-20 mA.
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14-20: Norm (Normal) eller Reve (Omvand)
Instélining av mA-signalens beteend.
Normal: 4 mA =0 %, 20 mA = 100 %
Omvand: 20 mA =0 %, 4 mA =100 %

OBS! Om [4mA OFST] sétts till annat an 0 kommer OFFSET att fungera
som 0% sida.

BRIGHT: OFF <-> AUTO <-> ON
Instéllning av bakgrundsbelysningens funktion.
AUTO: bakgrundsbelysningen &r pa ungefér en timma
efter uppstart eller efter tryck pa nagon knapp.
ON: bakgrundsbelysningen &r konstant pa.
OFF: bakgrundsbelysningen ar slackt.

4-20SET: normal <-> i4mA - i20mA
Parameter for anslutningstest av utsignalen 4-20 mA.
normal: Utsingnal som motsvarar aktuellt matvarde.
i4mA: Fast utsignal pa 4 mA.
i20mA: Fast utsignal pa 20 mA.
normal <-> i4mA <-> i8mA <-> i12mA <-> i16mA <->
i20mA
Néar meny-laget lAmnas kommer instéllningen att
séttas till “normal”.

Dist Adj: -50 - +50 mm
Installning av avstandskorrektion.

Err Cond: hold <-> i4fix <-> i20fi
Instéllning for hur mA-utsignalen skall upptrada vid
méatfel.

Hold: mA-signalen som fanns innan matfelet
intraffade halls kvar.

i4fix: Utsignalen blir 4 mA nar métfel intraffar.
i20fix: Utsignalen blir 20 mA n&r matfel intraffar.

Ultraljudsnivamatare HD353 18 2408



8 Installningar for flodesmatning

FLOWmod: Val av flddesmétning
OFF: Nivamatning
Others: Flddesmatning

Nivamatning: OFF

90° V-format matoverfall: 90ang

B WIDTH

A
(@]
o
w
N
[s]
w
Y
V-format méatéverfall valfri vinkel: AngleV
» B WIDTH .
A
V ANGLE
V' N
o
[on
w
N
o
(TR
=
g
(]
[a]
A
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Rektangulart matoverfall med sidokontraktion: Squar1

sb WIDTH

FB ZERO

Rektanguléart matoverfall utan sidokontraktion: Squar2

B WIDTH

A
in
iy

Y

Ll

F SPAN
FB ZERO

>l

D SPAN

-
-
-t
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Parshallrdnna

F SPAN
FB ZERO

<-> PF-1(1 tum) <-> PF-2(2 tum) <-> PF-3(3 tum) <-> PF-6(6 tum) <->
PF-9(9 tum) <-> PF-10(1 fot) <-> PF-15(1,5 fot) <-> PF-20(2 fot) <-> PF-
30(3 fot) <-> PF-40(4 fot) <-> PF-50(5 fot) <-> PF-60(6 fot) <-> PF-70(7
fot) <-> PF-80(8 fot)

FBZERO

FSPAN:

B WIDTH:

D SPAN:

sbWIDTH:

V ANGLE:

Avstand fran givarens undersida till kanalens botten
Installning: 0,3 -5m

Niva fran overfallskant till max. flode

Installining: 0,05 -3 m

Maximalt métbart flode beror pa FSPAN.

Nar FSPAN anges, visas max. matbart flode i
displayens nederkant som “MaxFlow=XX.XXm3

Matkanalens bredd
Installning: 0,4 - 32 m

Avstand fran kanalens botten till 6verloppskanten
Installining: 0,001 - 3,5 m

Overfallets bredd om det &r ett dverfall med
sidokontraktion
Installining: 0,15 - B WIDTH

Godtycklig vinkel pa V-format éverfall (AngleV)
Instéllning: 45,0° - 100,0°
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F CUT OF: Lagsta flode som mats
Instéllning: 0,0 - 10,0 % av max. méatbart fléde
Flode < F CUT OF betraktas som noll-fléde.
mA-utsignal for floden < F CUT OF ar 4 mA.

Installningar f6r Parshallrannor
FBZERO: Avstand vid Min. fléde
FSPAN: Avstand vid Max. fléde

Ultraljudsnivamatare HD353 22 2408



10
11
12

13

14
15

Installningar

n Parameter Beskrivning Ianrﬁgglcglsomréde

DSPMODE

B ZERO

SPAN

RESPONSE

SW H ON

SW H OFF

SWLON

SW L OFF

4mA OFST

14-20

Temp
Echo Lv
NoiselLv

BRIGHT

4-20SET
Dist Adj

Displayvisning

Avstand fran giva-
rens undersida till
tankens botten.
Nivéaskillnad fran 0
% till 100 %
Instalining av
responshastighet.
Niva fran tankbotten
till ON-nivé for
héglarm.

Niva fran tankbotten
till OFF-niva for
hoglarm.

Niva fran tankbotten
till ON-nivé for
laglarm.

Niva fran tankbot-
ten till OFF-niva for
laglarm.
Forskjutning av niva
dér utsignalen ar

4 mA

mA-signalens
grundfunktion
Sensor temperatur
Signal niva
Brusniva

Instalining av
bakgrundsbelysning
Fast mA-utsignal
for test

Avstandskorrigering

A Avstand fran givare till
vatskeytan

B Avstand fran botten till
vatskeytan (niva)

C Procentvisning av niva
D Visning av ekon

0,5 — 10 [m]

0 — 10 [m]

0,001 — 1,000 [m/min]

0 — 10 [m]

varde fran 0 till SPAN [m]

Norm, Reve (normal eller
omvand)

OFF, Auto, ON

normal, i4mA, i8mA, i12mA,
i16mA, i20mA

-50 - +50 [mm]

238
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I e

mA-utsignal vid

Err Cond Hold, i4fix, i20fix

matfel

17 RS485 No EnhetsID 1,2,3, ... 99
Baudrate for RS485 2400, 4800, 9600, 19200,

UE | aligznLD kommunikation 38400, 57600 eller 115200
Paritet for RS485

19 PARITY kommunikation NONE, ODD, eller EVEN
Flédesmatning vid

B métoverfall
Avstand fran

21 FBZERO givarens underyta till 0,3 — 5 [m]
kanalens botten
Maximalt bradd-

22 FSPAN flédesniva 0,3 — 5[m]

23 B WIDTH Kanalens bredd 0,4 — 32 [m]
Avstand fran

24 D SPAN kanalens botten till 0,001 — 3,5 [m]
Overloppskanten
Overfallets bredd

25 sbWIDTH om det ar ett 6verfall 0,15 — B WIDTH [m]
med sidokontraktion
Godtycklig vinkel pa _ 5

26 | VANGLE V-format dverfall 45 —100[]
Lagsta flode som

27 F CUT OF méts 0 — 10 [%]
Nollstéllning av

28 Total Flow RST totalt flode

29 SYSTEM RESET Systematerstallning

For instéllningar av RS485 kommunikation och Modbus adresser se
appendix.
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10 Specifikationer

Ultraljudsfrekvens
Dimensioner
Matningsspéanning
Tilldten spanningsav-
vikelse

Max. effektférbrukning
mA-utsignal
Utgangar

Interface

Extra funktion
Matomrade
Méatobjekt
Spridningsvinkel
Minnesbackup
Display

Instélining
Upplésning
Temperatur
kompensationgivare

Matnoggranhet
Montage

Material i kapsling
Kapslingsklass

Vikt

Godkénnande
Omgivande temperatur

Omgivande luftfuktig-
het

Lagringstemperatur

Anslutningskabel

50 kHz
@93 x 110 mm
12 — 24V DC

+ 10 % av matningsspanningen

<3W
4-20 mA + 0,02 mA DC
Hog- och laglarm (NPN 6ppen kollektor)
RS485 (MODBUS RTU)
Flddesmatning vid matdverfall
0,3 —10m
Vétska / Fast material
14° (-6 dB) / 10° (-3 dB)
FERAM
Grafisk LCD (128 x 64 punkter)
Med knappar
1 mm

-20 — +70 °C, Noggranhet: inom + 2 °C

+0,25 % FS.
Géanga G2~
PP (Polypropen)
IP65 (Utan lock: IP20)
3509
EN61326-1: 2013
-20 — +70 °C (Ej is eller kondensation)

Maximalt 80 % (vid 31 °C)

-30 — +80 °C (Ej is eller kondensation)

Kabellangd: 10 m. Vattentat kontaktdon
8 ledare x 0,3 mm?
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A.

Appendix

Connection to the computer (RS485)

Specifications of RS485

Communication protocol

MODBUS(RTU)

Electrical characteristics

Compliant with EIA RS485

Communication method

2 wire and half-duplex
(Poling/selecting)

Synchro system

asynchronous method

Selectable from 2400, 4800, 9600, 19200,

Baudrate 38400, 57600 or 115200
Start bit 1 bit
Data length 8 bit
Parity Selectable from None, ODD or EVEN
Stop bit 1 bit
Delimiter Silent interval for 3.5 characters
Character code Binary code

Transmission control
procedure

No control sequence

Number of unit which can
be concatenated

32 units including host unit

Unit address

Selectable from 1 —99

Max. length of
communication cable

1200m in total

Error check

CRC

Response speed

Within the time for 10 characters

Default of unit address

Default of unit address is 0.
Select the unit address from 1 - 99 when you use RS485

communication.
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RS485 MODBUS communication format

1: In case of no incoming command for 3.5-character-time, HD1200
recognizes the completion of incoming command and the command
processing is done.

2: Unit address can be selected from 1 to 99.

MODBUS RTU command message frame
F START | ADDRESS § FUNCTION DATA | CRCCHECK ERIE
¢ Time for 3.5 characters 8hits i 8hits N*8bits : 16 bits Time for 3.5characters

Correspondent command

03 Read Holding Register Readout of holding register
04 Read Input Register Readout of input register
06 Preset Single Register Write of holding register
08 Diagnostics Loop-back test

Command = 04 Readout of input register

Query

| siveaddress | Function | Starting Address HiLo | No. of Points Hi Lo CRC |

Response

[ stave Addiess | Function | Byte Count | Data n Hi Lo | Data n+1 Hi Lo [ crc ]

Zggitsesr Content Example Rs:ﬁc;ut

0 Distance 2000mm 2000
2 Level from the tank bottom 3000mm 3000
4 % 100% 10000
6 Noise level 30 30
8 Signal level 80 80
10 Sensor temperature 25.0 deg C 250
12 Temperature inside of HD350 25.0 deg C 250
13 Max. instantaneous flow 100.0 m3/h 100
14 Instantaneous flow 20.0 m%h 20
15 Total flow 1000.0 m? 1000
16 Max. overflow level 255mm 255
17 Rate of instantaneous flow 100% 10000
18 Total flow (High 1 8bits) s
19| Total flow (Low 16 bits) 1000.0m%h | 1000

2403



Command = 03 Readout of holding register,

Command = 06 Write of holding register

Query(03,06)

[ Slave Address | Function |

Starting Address HiLo | No. of Points HiLo | CRC |

Response(03)

Slave Address | Function | Byte Count | DatanHilo | Datan+1 Hilo | GRC

Response(06)

[ Slave Address | Function | Register Address Hi Lo |

Preset DataHiLo | CRC |

Register Content Readout value Range of write

address (Example) value
0 RESPONSE 5 0-5
1 THRESHOLD 0 0-8
2 STC 1 0-10
3 AVERAGE 6 1-30
4 BOTTOM ZERO 830 30 - 2030
5 SPAN 800 0 - 2000
6 SW H ON 700 0 - 2000
7 SW H OFF 699 0 - 2000
12 SW L ON 100 0 - 2000
13 SW L OFF 101 0 - 2000
14 4-20mA OFFSET 0 0 - 2000
28 B?WIDTH 800 400 - 7000
29 bb WIDTH 400 150 - 5000
30 D SPAN 100 1-3500
31 V ANGLE 900 450 - 1000
32 FLOW MODE 6 0-22
36 LOW CUT OFF 0 0-100
37 FLOW ZERO 2000 300 - 5000
38 FLOW SPAN 200 50 - 3000
39 | TOTAL FLOW RESET 0 Write 1 to reset

total value.

29
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