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1 Om det har dokumentet

1.1 Dokumentets funktion

Bruksanvisningen innehéller all vasentlig information fran godk&nnande
av leverans till forsta driftsattning.

1.2 Symboler

1.2.1 Séakerhetssymboler

FARA
Varnar for en farlig situation. Om denna situation inte undviks kommer
det att leda till personskador med allvarlig eller dodlig utgang.

VARNING
Varnar fér en potentiellt farlig situation. Om denna situation inte undviks
kan det leda till personskador med allvarlig eller dédlig utgéng.

OBSERVERA
Varnar for en potentiellt farlig situation. Om denna situation inte undviks
kan det leda till mindre eller mattligt allvarliga personskador.

OBS
Varnar for en potentiellt skadlig situation. Om situationen inte undviks
kan det leda till skador p& produkten eller foremal i dess narhet.

1.2.2 Kommunikationsspecifika symboler
Bluetooth®:

Tradlos datadverféring mellan enheter 6ver korta avstand.

1.23 Symboler foér sarskilda typer av information

Tillatet:
Procedurer, processer eller atgarder som ar tillatna.

Forbjudet:
Procedurer, processer eller atgarder som ar forbjudna.

Tillaggsinformation:
Referens till dokumentation:
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Sidhanvisning:
Stegfdljd: 1., 2., 3.

Resultat av ett individuellt arbetsmoment:

1.2.4  Symboler i bilder
Objektsnummer: 1, 2, 3 ...
Stegfdlid: 1., 2., 3.

Vyer: A, B, C, ...

2 Allmanna sakerhetsinstruktioner

2.1 Krav pa personal

Personalen maste uppfylla féljande krav for relevant uppgift:
e De ska vara utbildade, kvalificerade specialister som ar behdriga
fér den har specifika funktionen och uppagiften.
¢ De ska vara auktoriserade av anldggningens agare/operator.
¢ De ska ha god kdnnedom om lokala/nationella forordningar.

¢ Innan arbetet startas ska de ha last och forstatt instruktionerna i
manualen och tillaggsdokumentationen, liksom certifikaten (bero-
ende pa applikation).

¢ De ska félja anvisningarna och efterleva grundlaggande villkor.

22 Avsedd anvandning

Applikation och medium

Enhet for kontinuerlig, tradlés nivdmétning av vatskor, pastor, slam

och fasta substanser. P4 grund av dess driftfrekvens pa ca 80 GHz,
hogsta utstralad pulseffekt pa <1,5 mW och genomsnittligt uteffekt pa
<70 pW, medges &ven obegransad anvandning utanfdr slutna metallkarl
(t.ex. 6ver bassénger eller 6ppna kanaler). Anvandningen &r helt ofarlig
fér manniskor och djur.
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Om grénsvardena som anges i Teknisk information och villkoren
som anges i anvisningarna och i ytterligare dokumentation foljs, kan
matinstrumentet anvéndas uteslutande for féljande matningar:

¢ Processvariabler som méats: niva, avstand, signalstyrka
e Berdknade processvariabler: volym eller massa i karl oavsett
form, fléde genom méatrannor eller méatkanaler (beraknat utifran
nivan med hjalp av linjariseringsfunktionen)
Tank pa foljande sa att enheten forblir i gott skick under drift:

e Anvand endast enheten till medier som de vatskeberdrda delarna
ar tillrackligt resistenta mot.

e Folj grédnsvardena i Teknisk information.
Felaktig anvandning
Tillverkaren har inget ansvar for skador som beror pa felaktig eller ej
avsedd anvandning.
Undvik mekaniska skador:
e Vidror eller rengor inte enhetens ytor med spetsiga eller harda
foremal.
Fortydligande av gransfall:

® For specialvatskor och rengéringsvétskor hjalper MJK gérna till
att verifiera korrosionstaligheten hos medieberérda material, men
ldmnar inga garantier och godkanner inget ansvar.

Kvarvarande risker

Pa grund av varmeoverforing fran processen samt forluster i
elektroniken kan temperaturen i instrumentet stiga till 80 °C. Under drift
kan sensorn uppné en temperatur som narmar sig medietemperaturen.
Risk for brannskador vid kontakt med varma ytor!

e | hdndelse av férhdjda vatsketemperaturer, se till att det finns
kontaktskydd for att undvika brannskador.

2.3 Arbetssakerhet

Vid arbete p& och med enheten:
e Bar personlig skyddsutrustning enligt foreskrifter.
e Sténg av matningsspanningen innan enheten ansluts.
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24 Driftsakerhet

Risk for personskadal

e Anvand endast enheten om den &r i gott skick, utan fel och
problem.

e Driftansvarig ska sékerstalla att enheten ar i gott skick.

Andringar av enheten
Obehoriga &ndringar pa enheten &r inte tilldtna och kan leda till
oférutsedda faror:

¢ Konsultera MJK om andringar dnda skulle kravas.

2.5 Produktsakerhet

Denna moderna och avancerade enhet har konstruerats och testats i
enlighet med god teknisk praxis for att uppfylla driftsdkerhetsméssiga
standarder.

Enheten uppfyller allménna och lagstadgade sakerhetskrav. Den
uppfyller ocksa de EU-direktiv som stér pa den enhetsspecifika EU-
férsakran om dverensstdmmelse. Detta bekraftas av CE-méarkningen.

3 Godkannande av leverans och
produktidentifikation

3.1 Godkannande av leverans

<
N

I ™M
II
II
Y

S
;.' \ .'I |

Kontrollera féljande vid godkadnnande av leverans:

* Overensstammer orderkoden pa féljesedeln (1) med orderkoden
pa produktetiketten (2)?
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e Ar artiklarna intakta?

e Stammer informationen pa markskylten 6éverens med order-
specifikationerna och foljesedeln?

¢ Finns medféljande dokumentation?

Om ndgot av dessa villkor inte &r uppfyllt ska MJK kontaktas.

3.1.1 Markskylt
Information som kravs enligt lag och &r relevant for enheten finns pa
markskylten, t.ex.:

e Tillverkaridentifikation

e Bestéllningshummer, utdkad orderkod, serienummer

e Teknisk information, kapslingsklass

e Firmware-version, maskinvaruversion

¢ Information relaterad till godkdnnande

e Datamatriskod/QR-kod (information om enheten)

Jamfor informationen pa markskylten med din order.

3.2 Forvaring och transport

3.2.1  Foérvaringsférhallanden
e Anvand originalférpackningen
e Forvara enheten rent och torrt och skydda den fran stétar som
kan orsaka skador

Forvaringstemperatur -40 — +80 °C.

3.2.2 Transport av produkten till matpunkten
VARNING

Felaktig transport!
Huset eller sensorn kan skadas eller slitas av. Risk for personskadal!

e Transportera enheten till matpunkten i dess originalférpackning.
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4 Funktion och systemutformning

41 Matprincip
FMR10B / FMR20B &r nedatriktade matsystem som anvander frekvens-
modulerad kontinuerlig vadg (FMCW). Antennen sénder en elektro-

magnetisk vdg med kontinuerligt varierande frekvens. Vagen reflekteras
av t.ex. en vattenyta och registreras av antennen.

N 3
il |

I

FMCW princip: Sandning och reflektion av kontinuerlig vag.

R Referensplan for nivdmatningen
D Avstand fran referensplan till medieytan

Frekvensen hos vagen moduleras till en sdgtandad signal mellan tva
gransfrekvenser f1 och f2.

f
1
— l
---- 2
£, — —
P -
o0 ol
. L4 ) ”f
s I s
Af - ! -
R v o
.7 | -7
J’ | I’
f P | -
1

FMCW princip: Resultat av fekvensmodulering.
1 Utsénd signal
2 Mottagen signal
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Detta resulterar i kontinuerlig skillnad i frekvens mellan den utsédnda och
mottagna signalen.

Af = K At

dar At &r I6ptiden och k &r specificerad 6kning av frekvens-
modulationen.

At ges av avstandet D mellan referensytan R och medieytan
(t.ex. vattenytan):

D=(cAt)/2
dér c &r vagens utbredningshastighet.

Avstandet D kan allts& beraknas med hjélp av den uppmatta skillnaden
i frekvens Af. D anvands sedan for att bestamma niva eller fléde.

4.2 Maximalt matavstand

Det maximala matavstandet beror pa antennstorleken.

FMR10B FMR20B

40 mm 10 m 20 m
80 mm — 30 m

4.21 Anvandbart matomrade.

Anvandbart matomrade beror pa antennstorlek, egenskaper hos
medium som reflekterar, givarens placering och eventuella stérande
reflektioner.

| princip kan matning ske @nda upp till antennens yta.

Beroende hur enheten monterats och for att undvika skador fran
korrosiva och aggressiva medier eller avlagringar pa antennen, boér
matomradets Ovre grans séttas 10 mm under antennens undre yta.
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100%

0%

A Antennens undre yta + 10 mm
B Anvandbart matomrade

C 50 till 80 mm, media er <2

H Behaéllarens hojd

R Referensplan for nivdmatningen

<
100%----

A Antennens undre yta + 10 mm
B Anvandbart matomrade
H Behallarens hojd
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R Referensplan for nivdmatningen

For media med |ag dielektriskkonstant er < 2 kan tankens botten

vara "synlig” genom mediat nar nivan ar valdigt 1&g (Iagre &n niva C).
Minskad noggrannhet géller i detta omrade. Kan inte detta accepteras
maste nollnivan sattas till ett avstand C 6ver tankens botten.

Matomradet som en funktion av applikation och mediegrupp beskrivs i
féljande avsnitt. Om mediets relativa permittivitet inte &r kand, anta att
mediet tillhdr grupp B for att sakerstélla en tillforlitlig métning.

4.2.2 Media grupper

e Afr1,4-1,9)
Icke ledande vatskor t.ex. flytande gas

e B(er1,9-4)
Icke ledande vatskor, t.ex. bensin, olja, toluen etc.

e C(erd-10)
T.ex. koncentrerad syra, organiska I6sningsmedel, estrar, anilin,
etc.

e D (er>10)
Ledande vétskor, vattenldsningar, utspadda syror, baser och
alkohol

For permittivitetsvardena (er-varden) for manga medier som anvands
inom industrin se:

Permittivitetsvardena (er-varden), Kompendium CP01076F
e The Endress+Hauser "DC Values app” (finns fér Android och iOS)
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4.2.3 Matning i forvaringstank

Lugn medieyta (t.ex. fylining fran botten, fylining via invandigt ror eller
séllsynta fyllningar uppifran)

mm givare i lagringstan edia grupp -
FMR10B | FMR20B

Aeri1,4 — 10m 10m

(sr19—4) 10m 20m

— - C(rd—10 10m 20m
Q D (er >10) 10m 20m

- : _— e Matomréde
mm givare i lagringstan edia gru
g gring grupp FMRZOB

Arid — 12 m

(sr19—4) 23 m

— - C (er 4 — 10) 30m
Q D (er >10) 30m
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4.2.4 Matning i bufferttank

Rorlig medieyta (t.ex. permanent fri fylining uppifran)

mm glvare i bufferttan edia grupp -
FMR10B | FMR20B

— Ari,4 —1,9)
___L_ B (er 1,9 — 4) 10m 13m
' C (er 4 — 10) 10m 20m

D (er >10) 10m 20m

80 mm givare i bufferttank Media grupp
FMR20B

— AEr1d—19) 7,5m
Q B(er1,9 — 4) 15 m
C(erd —10) 28 m
D (er >10) 30 m
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4.2.5 Matning i tank med omroérare

Turbulent medieyta (t.ex. fylining uppifran, omrérare och bafflar)

40 mm givare i tank med
MEelE STPP | Eyp106 | FMR20B
4m 4m

] AEri,d —1,9)
= =i Q B(r1,9—4) 5m 5m
Cr4d—10  10m 13m
D (er >10) 10m 20m

- Matomrade
edia gru
9riPp FMR20B

AEr1,4—19 4m
B(er1,9 — 4) 7m
C(erd —10) 15 m
D (er >10) 25 m

S|
=

9 g ©
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Séndningsfrekvens cirka 80 GHz:
Upp till 8 enheter kan monteras i en tank utan att de kommer att
paverka varandra.

Sandningseffekt:
Max. effekt : <1,5 mW

Medeleffekt: < 70 pW

4.3 Utsignal

4.3.1 Utsignal

4 - 20 mA, 2-trdd. For FMR20B har denna signal ocksé overlagrat
digitalt kommunikations protokoll HART.

For stromsignalen kan ett av tre olika funktionslagen véljas:
e 4 —205mA
e NAMUR NE 43: 3.8 — 20.5 mA (fabriksinstallning)
e US mod: 3,9 — 20,5 mA
4.3.2 Larmsignal fér enhet med stromutgang
Stromutgéng
Larmsignal i enlighet med NAMUR rekommendation NE43
e Max. larm: kan séttas 21,5 — 23 mA
e Min. larm: < 3,6 mA (fabriksinstéllning)
Installningar via digital kommunikation
Statussignal (enligt NAMUR rekommendation NE 107)
Textdisplay

For att garantera tillracklig spanning till enheten far maximal belastning
i mA-slingan (RL) inte 6verskridas, max. belastning beror pa matnings-
spanningen U.
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RLmax
Ql
782

U-12V

2= Rimax =
23 mA

12 30 U
\ 1 | V]

1 Spénningsmatning 12 - 30 V

2 RLmax maximalt motstand i mA-slingan

U Matningsspénning

Om belastningen (motstandet) &r for stort:

e Felstrom indikeras och felmeddelande i ev. display (MIN. larm
strém)

e Periodisk kontroll fér att underséka majligheten att lamna
fellaget.

Instalining med handenheter eller PC med instéllningsprogram, kréaver
minst 250 O motstand vilket méste rédknas med i totala belastningen i
slingan.

4.3.3 Dampning
Dampningen paverkar den kontinuerliga utsignalen.
Fabriksinstéllning: 0 s (kan sattas 0 - 999 s)
4.3.4 Linjarisering
Enhetens linjariseringsfunktion méjliggdér omvandling av det uppmaétta
vardet till valfri enhet for 1angd, vikt, fléde eller volym.
Forprogrammerade linjariseringskurvor
Linjariseringstabeller for berékning av volym i féljande behallare finns
férprogrammerade i enheten:

e Pyramidformad botten

e Konisk botten

¢ \Vinklad botten
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e Horisontell cylinder
e Sfar

Linjariseringstabeller fér berékning av fléde finns férprogrammerade i
enheten och omfattar foljande:

Rannor
e Khafagi-Venturi rénna
e Venturi rédnna
e Parshall rdnna
e Palmer-Bowlus rénna
e Trapetsformad rédnna (ISO 4359)
e Rektanguldr ranna (ISO 4359)
e U-formad ranna (ISO 4359)
Matoverfall
e Trapetsformat dverfall
e Rektangulart bred kantat 6verfall (ISO 3846)
e Rektangulart dverfall (ISO 1438)
e \-format dverfall (ISO 1438)

Standardformel
Egen linjariseringstabell upp till 32 varden kan anges manuellt.
Summarédknare

Enheten har summar&knare for att registrera totala flédet. Summa-
réknaren kan inte nollstallas

Protokoll specifika data FMR20B
Tillverkar ID: 17 (0x0011)

Enhets typ ID: Ox11DE
Enhetsversion: 1

HART specifikation: 7.6

DD version: 1

Enhetsbeskrivningar (DTM, DD)

Information och filer finns tillgéngliga har: www.endress.com
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P& enhetens produktsidor: Documents/Software -> Device drivers
www.fieldcommgroup.org

HART belastning: Min. 250 Q

Féljande matvarden &r kopplade till enhetens variabler fran fabrik:

Enhetens variabel

Forsta variabel (PV) 1) Linjariserad niva
Andra variabel (SV) Avstand

Tredje variabel (TV) Absolut ekoamplitud
Fjarde variabel (QV) Relativ ekoamplitud

1) Forsta variabeln &r alltid kopplad till mA-signalen

Val av HART enhets variabler

Linjariserad niva
Avstand

Elektronikens temperatur
Sensor temperatur
Absolut ekoamplitud
Relativ ekoamplitud
Omréade for inkoppling
Procent av ndtomrade
Loopstrém

Fléde

Totalrédknare

Ej anvand

Funktioner som stdds

Burst mode
Ovrig séndarstatus
Enhetslas
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4.4 Prestandaegenskaper

4.41 Referensvillkor
e Enligt IEC 62828-2
e Omgivningstemperatur TA = konstant, i omradet +21 — +33 °C
e Luftfuktihet j = konstant, i omradet 5 — 80 % RH + 5 %
e Atmosfarstryck pA = konstant, i omradet 860 — 1060 mbar
e Last med HART: 250 Q
e Spénningsmatning: 24 V DC +3 V DC
e Reflektor: metallplatta med diameter > 1 m
¢ Inga storre storande reflektioner inom matstralen.

442 Responstid

e HART: acyklisk: min. 330 ms, typiskt 590 ms (beroende pa
komandon och indata).

e HART: cyklisk: min. 160 ms, typiskt 350 ms (beroende pa
komandon och indata).

4.4.3 Upplésning
Utsinal strém: < 1 pA

Digitalt: 1 mm

444 Maximalt matfel
Noggrannhet

Noggrannheten & summan av olinjaritet, bristande repeterbarhet och
hysteres.

For vatskor:
e Matavstand upp till 0,25 m: max. +10 mm
e Matavstand > 0,25 m: £2 mm

For fasta materiel:
e Matavstand upp till 0,8 m: max. +20 mm
e Matavstand > 0,8 m: +4 mm

Bristande repeterbarhet

Bristande repeterbarhet ar redan inkluderad i noggrannheten. <1 mm
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Om installationen avviker fran referensférhallandena kan detta resultera
i ett fel pa upp till 4 mm hos offset-/nollpunkt. Detta fel hos offset/
nollpunkt kan elimineras genom att ange en korrektion (Level correction
parameter) vid driftsattningen.

Minskad noggrannhet vid korta matavstand for vatskor.

A lmm (in) ]
10 (0.39)

2(0.08)

2(008) A

"10(-039) R I ) D [m (ft)]
0.25 (0.8)
Maximalt métfel vid korta matavstand.
A Maximalt métfel
R Referensplan for avstandsmatningen.

D Avstand fran enhetens referensplan
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Minskad noggrannhet vid korta méatavstand foér fasta amnen.

Almm (in)]
20 (0.79)

4 (0.16)

0

-4 (-0.16) —

-20 (-0.79) ‘

D [m (f
R 0.8 (2.6) lm ]

Maximalt métfel vid korta matavstand.
A Maximalt métfel

R Referensplan for avstandsmatningen.
D Avstand fran enhetens referensplan

4.45 Omgivningstemperaturens paverkan.

Foérandring av utsignal pa grund av omgivningstemperaturen.
Matningarna gjorda enligt DIN EN IEC 61298-3 / DIN EN IEC 60770-1.
Digital utdata (HART)

Medelvarde TC = +2 mm/10 K

Analog (mA-utgang)
e Nollpunkt (4 mA): medelvarde TC = 0,02 %/10 K
e Spann (20 mA): medelvarde TC = 0,05 %/10 K

4.4.6 Responstid

Enligt DIN EN IEC 61298-2 / DIN EN IEC 60770-1 ar stegsvaret den tid
det tar for utsignalen att nd 90% av slutvardet for forsta gdngen efter en
stegformad andring av insignal.

Responstiden kan konfigureras.

Féljande tid for stegsvar nar ddmpning ar avstangd:
e Mathastighet <250 ms vid driftspanning 24 V
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e Stegsvar<i1s

4.4.7 Uppstartstid

Uppstartstid indikerar den tid som kravs for att nd maximal
noggrannhet efter att matningsspénningen slagits pa.

Uppstartstid: <30 s

4.5 Monteringskrav

451 Monteringsanvisningar

Vid installation:

Tatningselementet som anvands maste ha en kontinuerlig arbets-
temperatur som motsvarar den maximala processtemperaturen.

¢ Enheterna passar for anvandning i vata omgivningar enligt IEC/
EN 61010-1

e Skydda huset mot stétar

452 Matomrade fé6r omgivningstemperatur
-40 — +80 °C)
Om drift sker utomhus i starkt solljus:

e Montera enheten i skuggan.

e Undvik direkt solljus, sarskilt i varmare klimat.
e Anvand ett vaderskydd.

4.5.3 Skyddsklass
Testad enligt IEC 60529 upplaga 2.2 2013-08/DIN EN 60529 2014-09
och NEMA 250-2014:

e |P66, NEMA Typ 4x

e |P68, NEMA Typ 6P (24 h vid 1,8 m under vatten)
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4.5.4 Monteringsstélle

2

To B

¥
2
- )

w_/

1 Anvénd vaderskydd; skydda fran direkt solljus och regn
2 Installationen ej centrerad: Storningar kan leda till inkorrekt signalanalys

3 Installera ej ovanfér pafyliningen

4.5.5 Invandiga infastningar i karl

F
j N

B |

] ||

Ry F
S Q
O Q
O O

1 I
Ql 9

Placera inte invandiga inféstningar (nivavakter, temperatursensorer,
stag, vakuumringar, varmeslingor, bafflar etc.) i signalstralen. Var upp-
marksam p& stralvinkeln.
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4.6 Montera enheten

Lampliga konsoler

Artikel- . Passar givare
Beteckning .
nummer med diameter

8219-1 Montagebeslag kort 1” 1”
8219-1,5 Montagebeslag kort 172 112”

8220 Montagebeslag lang 34”; 17; 112" %" 17 1%
8205 Réackfaste till montagebeslag —

8210 Murfaste till beslag —

Montagekonsol med referensplat

200 (nollstallningsplatta)

8219-1 8219-1,5 8220
e Sensorkablarna &r inte konstruerade fér upphangning.

¢ Vid linmontering ska linan tillhandahallas av kunden.

e Anvand alltid enheten i vertikal position i applikationer med fritt
utrymme.

4.6.1 Installationsanvisningar

For att sékerstalla optimal métning ska antennen sticka ut fran stosen.
Stosens insida méaste vara slat och far inte ha nagra kanter eller svets-
fogar. Om mdijligt, runda stosens kanter.
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Installation av stos

A 40 mm (1,5 in) antenn

B 80 mm (3 in) antenn
Den maximala stoslangden L beror pa stosens diameter D.
Observera gréanserna for stosens diameter och langd.

40 mm antenn, installation pa stosens utsida
D: min. 40 mm

e L:max. (D-30 mm) x 7,5
40 mm antenn, installation pa stosens insida
D: min. 80 mm

e |:max. 100 mm + (D-30 mm) x 7,5
80 mm antenn, installation p& stosens insida
D: min. 120 mm

e L:max. 140 mm + (D-50 mm) x 12
80 mm antenn, installation p& stosens utsida
D: min. 80 mm

e L:max. (D-50 mm) x 12

4.6.2 Vaderskydd
Vid utomhusbruk rekommenderas ett vaderskydd.

Véaderskyddet kan bestéllas som tillbehor.
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Véderskydd
Kabelingéng fran ovansidan

Sensorn tacks inte helt av vaderskyddet.

4.6.3 Skyddsrér mot dversvamning

Oversvamningsskyddet gér att sensorn méter nivé upp till skyddets
underkant och sensorns yta kommer inte i kontakt med mediat.

Oversvamningskyddet kan bestéllas som tillbehér.
VOO
[

(3%

1——

Oversvamningsskyddets funktion
1 Luftficka
2 O-ringstétning (EPDM)

3 Max. métbar niva
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Roret skruvas fast direkt pa sensorn och tatar systemet genom en
O-ring vilket gor det lufttatt. | handelse av 6versvdmning ger luftkudden
som formas i hylsan den maximalt mé&tbara nivan lika med hylsans
underkant.

OBS

Det finns ingen ledande koppling mellan monteringsfastet och
transmitterhuset.
Elektrostatisk uppladdning ar maojlig.

e |ntegrera monteringsfastet i det lokala potentialutjamnings-
systemet.

4.7 Kontroll efter montering

O Ar enheten och kabeln oskadda (okulér kontroll)?

O Ar identifieringen och mérkningen av méatpunkten korrekt (okuldr
besiktning)?

O Ar enheten skyddad fran nederbérd och direkt solljus?
O Ar enheten ordentligt fastsatt?
O Uppfyller enheten matpunktsspecifikationerna?

Till exempel:
O Processtemperatur
O Processtryck
O Omgivningstemperatur
O Matomrade

5 Elanslutning

51 Ansluta enheten

5.1.1 Potentialutjamning

Det krévs inga sarskilda atgarder for potentialutjamning.
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5.1.2  Anslutningskablar

1%/ 2
- 16)
Kabelingang fran ovansidan
1 Plus, brun kabel
\ \ / I 2 Minus, blé kabel

5.1.3 Matningsspénning

12 — 30V DC.

Enheten har inbyggt skydd mot felaktig polaritet, paverkan fran hdga
frekvenser samt 6verspanningstoppar.

5.1.4 Effektférbrukning

¢ |cke explosionsfarligt omrade: For att uppfylla enhetens
sakerhetsspecifikationer enligt standarden IEC/EN 61010 maste
installationen sékerstalla att den maximala strdmmen begrénsas
till 500 mA.

5.1.5 Ansluta enheten
Funktionsdiagram éver 4 — 20 mA HART

Enhetens anslutning med HART-kommunikation, strémkalla och
4 — 20 mA enhet.

Funktionsdiagram éver HART-
anslutningen

1 Enhet med HART-kommunikation
2 HART-motstand
3 Stromfoérsorjning

Funktionsdiagram éver HART-anslutningen
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1 Enhet med HART-kommunikation
2 HART-motstand
3 Stromfoérsorjning

HART-kommunikationsmotstandet pa 250 Q i signalledningen kravs
alltid om strémforsoriningen har lag impedans.

Det aktuella spanningsfallet blir da:

Max. 6 V for 250 Q kommunikationsmotstand

5.1.6 Kabelspecifikationer

Oskarmad kabel, ledararea 0,5 mm?
e UV- och vaderbesténdig enligt ISO 4892-2
e Flammtalig enligt IEC 60332-1-2

Enligt IEC 60079-11 avsnitt 9.4.4 ar kabeln konstruerad for en draghall-
fasthet pa 30 N (6ver en period pa 1 h).

Enheten finns tillgdnglig med kabelldngder pa 10 m och 50 m eller
langre langder i steg om 1 m med maximal langd pa 300 m.
5.1.7 Overspinningsskydd

Enheten uppfyller produktstandarden IEC/DIN EN 61326-1 (Tabell 2,
industriell omgivning).

Beroende pé anslutningstyp (likstromsforsorjning, ingangskabel, ut-
gangskabel), anvands olika testnivaer for att forhindra transient 6ver-
spénning (IEC/DIN EN 61000-4-5 stotpuls) enligt IEC/DIN EN 61326-1:
Testniva for likstromsfoérsoriningslinjer och 10-linjer: 1 000 V kabel till
jordning.

Enheter med "skydd genom kapsling” som explosionsskydd ar utrus-
tade med ett inbyggt 6verspénningsskydd.

Overspanningskategori

Enheten &r avsedd for anvéndning i natverk med dverspénningsskydd-
skategori Il enligt IEC/DIN EN 61010-1.

5.2 Kontroll efter anslutning

O Ar enheten och kabeln oskadda (okulér kontroll)?
O Uppfyller kabeln som anvénds kraven?
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O Ar den monterade kabeln dragavlastad?
O Ar skruvanslutningen korrekt monterad?

O Stammer matningsspénningen 6verens med specifikationerna pa
markskylten?

O Ingen polomkastning, &r plintadresseringen korrekt?

O Om strom har tillkopplats: &r enheten redo for drift och lyser lys-
dioden gront for driftstatus?

6 Driftsattning

6.1 Forberedelser

VARNING
Instéliningarna pa stromutgangen kan resultera i ett sékerhetsrelaterat
tillstand (t.ex. 6verfylinad)!

e Kontrollera installningarna for stromutgangen.

¢ Installningen for stromutgéngen beror pa instaliningen i
parameter Ange PV.

6.2 Installation och funktionskontroll

Innan méatenheten tas i drift ska kontroll efter installation och kontroll
efter anslutning har utforts.

e Kontroll efter montering
e Kontroll efter anslutning

6.3 Oversikt 6ver driftsattningsalternativ

e Driftsattning med appen Field Device Configurator.
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6.4 Driftsattning via appen Field Device Configurator

6.4.1 Enhetskrav

Driftséttning via Field Device Configurator &r endast mdjligt om enheten
har Bluetooth-kapacitet (Bluetoothmodul &r installerad pa fabriken eller
ar efterinstallerad).

6.4.2 Enhetsspecifik IT-sakerhet

Atkomst via Bluetooth® teknik

Saker signaloverféring med Bluetooth® teknik anvénder krypterings-
metod som &r testad av Fraunhofer Institute.

e Utan appen Field Device Configurator ar enheten inte synlig via
Bluetooth®.

e Bara en punkt-till-punkt anslutning kan etableras mellan enheten
och en smart telefon eller surfplatta.

e Bluetooth® granssnittet kan stdngas av med appen Field Device
Configurator eller med kabelanslutna verktyg.

6.4.3 Field Device Configurator-appen

1) Skanna QR-koden eller ange ” Field Device Configurator” i
sOkfaltet pa App Store / Google Play.

# Download on the

¢ App Store
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ANDROID APP ON

P> Google Play

2) Starta Field Device Configurator.
3) Vilj en enhet fran den livelista som visas.
4)  Ange inloggningsinformation:
Anvandarnamn: admin
Ldsenord: enhetens serienummer

5) Tryck pa symbolerna fér mer information

6.5 Anmarkningar fér guide ”ldrifttagning”

Guide Idrifttagning tilldter en enkel och guidad driftsattning.

1) Efter att guidad drifttagning startats anger du ett [ampligt
varde for varje parameter eller valj Iampligt alternativ. Dessa
varden skrivs direkt till enheten.

2) Klicka pa "Next” for att ga till nasta sida.
3) Nér alla sidor har slutforts klickar du pa "End” for att stanga
guidad drifttagning.

Om guidad drifttagning avbryts innan alla nédvéndiga parametrar har
konfigurerats kan enheten fa en odefinierad status. | sddana situationer
bor du aterstalla enheten till fabriksinstallningarna.

6.6 Konfigurera enhetsadressen via programvara

Se parameter "HART adress”

Ange adressen for datautbyte via HART-protokollet.
e Vé&gledning -> Idrifttagning -> HART adress
e Applikation -> HART utgang -> Konfiguration -> HART adress
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e Standardinstalining HART-adress: 0

6.7 Konfigurera enheten

Driftséttning via driftsattningsguiden rekommenderas.

Se avsnittet "Driftsattning via Field Device Configurator”.

6.7.1 Nivdmatning i vatskor

100%

Konfigurationsparameter for nivdmatning hos vétskor
R Referensplan for métning

A Antennléngd + 10 mm

C 50 — 80 mm; medium er < 2

D Avstand

L Niva

E Parameter "Tomkalibrering” (= 0 %)

F Parameter "Fullkalibrering” (= 100 %)

Om ett medium har en 1ag dielektricitet, er < 2 , kan tankbotten bli
synligt genom mediet p& mycket l1&ga nivaer (lagre an niva C). Rakna
med lagre noggrannhet i det har omrédet. Om detta inte &r acceptabelt
bor nollpunkten placeras pa avstandet C ovanfor tankbotten for dessa
applikationer (se bild).
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6.7.2  Nivamatning i bulkmaterial

T 100%

Konfigurationsparameter for nivdmatning i bulkmaterial
R Referensplan for métning

A Antennléangd + 10 mm

D Avstand

L Niva

E Parameter "Tomkalibrering” (= 0 %)

F Parameter "Fullkalibrering” (= 100 %)

6.7.3 Konfigurera flodesmatning via styrprogram

Installationsbetingelser for flddesmatning
e En kanal eller en ranna kravs for flddesméatning
e Positionera sensorn i mitten av kanalen eller rdnnan
¢ Rikta in sensorn sd att den &r vinkelrat mot vattenytan
e Anvand ett vaderskydd for att skydda enheten mot sol och regn
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Konfigurationsparameter for flédesmatning av vatskor
D Avstand

Q Flodesomrade vid métning av rannor eller kanaler (beréknas fran nivan som anvander linjérisering)

Flédesmatningskonfigurering

Exempel: Khafagi-Venturi-métranna
E Tomkalibrering (= nollpunkt)

D Avstand

L Niva
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Exempel: Trianguldr rdnna

E Tomkalibrering (= nollpunkt)
D Avstand

L Niva

6.8 Konfigurering parameter "Frekvenslage”

Parameter Frekvenslage anvands for att bestdmma lands- eller regions-
pecifika instéllningar fér radarsignalerna.

Parameter Frekvenslage ska konfigureras i driftmenyn med hjalp av
lamplig konfigureringsprogramvara i driftsattningens borjan.

Applikation -> Sensor -> Avancerade instéllningar -> Frekvenslage

Driftfrekvens 80 GHz:

e Alternativ Ladge 2: Kontinenten Europa, USA, Australien, Nya Zee-
land, Kanada, Brasilien, Japan, Sydkorea, Taiwan, Thailand

e Alternativ Lage 3: Ryssland, Kazakstan

e Alternativ Lage 4: Mexiko

e Alternativ Lage 5: Indien, Malaysia, Sydafrika, Indonesien
Enhetens metrologiska egenskaper kan variera beroende pa det valda

laget. De valda metrologiska egenskaperna hanvisar till enheten s& som
den levererades till kunden (alternativ Lage 2).

Manual Radamivégivare FMR10B / FMR20B 36 2601



6.9 Undermeny ”Simulering”

Processvariabel och diagnoshandelser kan simuleras med undermeny
Simulering.
Navigering: Diagnostik -> Simulering

Under simulering av kontaktutgangen eller strémutgangen skickar
enheten ut ett varningsmeddelande under tiden simuleringen pagar.
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Denna sida ar blank.
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Appendix

FMR10B / FMR20B Guide flédesmatning

e Borja med att installera appen “Field Device” fran valfri app store
(Android / Apple).

Oppna appen och den skall automatiskt sdka efter tillgangliga enheter.

10:25 &

— Néabara enheter

Q. Search for the device tag

_ MJK_FMR20B_X601EC01228
ey ‘
= PV 96,43 %

SV 714 mm

o
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¢ Klicka p& onskad enhet. Nar appen har anslutit ange anvandar-
namn (admin) och Iésenord (standard ar enhetens serienummer).
Fyll i och klicka ”Login”

Logga in till transmitter Logga in till transmitter
MJK_FMR20B_X601EC01228 MJK_FMR20B_X601EC01228
Inloggning sker.
Avbryt ©
Glomt losenord?
Wireless
Field Device Avbryt Login
Configurator
Ange lésenord och tryck "Logga in”
Wireless
Field Device
Configurator
1 @] < x 1l O < x
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e Om inloggning lyckas kommer skdrm ”Enhetsinformation”
att visas. Tryck p& meny-knappen(de tre liggande stecken
uppe till vanster) nu visas flera valbara alternativ. G4 tillbaka
till startskdrmen. Langst ner p& startskarmen stér det nu
”Idrifttagning for den har enheten har annu inte agt rum....” (om
enheten ar helt ny eller fabriksaterstalld). Tryck pa "Starta” for
att komma igdng med den inbyggda grundinstélliningsguiden.
Om inte detta meddelande visas l&angst ner pa skarmen,
tryck p& meny-knappen och valj "Vagledning”. | den nya
skarmen som visas klicka p& "ldrifttagning”, detta startar
grundinstaliningsguiden.

10:28 &
Enhetsinformation

Wireless
Enhetes tag Field Device
7 Configurat
MJK_FMR20B_X601EC0122¢ onrigurator

Typ av enhet

FMR208B
Serienummer

X601EC01228

. . Enhet:
Firmwareversion

01.00.01

A
H
Orderkod n m
+ Vigledning
Statussignal
s A Diagnostik
o
:—E Applikation
Primdr variabel (PV)
96,43 % O System
Sekundar variabel (SV)
@ Enhetslista
714 mm
Visa inte detta meddelande igen @ Instaliningar

O

Idrifttagningen for den har enheten har annu inte agt rum.
Det rekommenderas att anvanda igangsattningsguiden

1 @]
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e Skarmen ”ldrifttagning” visas nu. Var noga med att avsluta guiden
for att givaren skall fungera som det &r tankt. Om guiden avbryts kom-
mer givaren att hamna i ett felldge, bdrja om.

10:29 =l €D
Véagledning >< Idrifttagning

PV 96,43 % R,
MJK_FMR20B_X601EC01228 ° Idrifttagning Enhetsidentifieri...

SV 714 mm

. . ~ ﬂ Slutfér denna guide for att driftsitta enheten.
Idrifttagning N Fér varje parameter, skriv in lampligt virde eller valj
lampligt alternativ

Import / Export >

Om du avslutar guiden innan du har slutfort alla
parametrar som krévs kan enheten hamnaii ett
odefinierat lage!

| detta fall rekommenderar vi att du aterstaller enheten
till standardinstallningarna.
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¢ Nu visas en del enhetsinformation pa skarmen, klicka vidare,
observera att informationen kan variera ndgot beroende pa
givartyp och konfiguration. Klicka "Nasta”, det ar inget som skall

andras har.
10:29 i €D
X Enhetsidentifiering > Enhetsidentifiering
Enhetsidentifieri... Matjusteri Enhetsidentifieri... Matjusteri

Enhetes tag HART kort tag
MJK_FMR20B_X601EC01228 FMR20B
Enhetens namn HART datum

FMR20B 2025-06-13
Serienummer HART beskrivning

X601EC01228 COMPACTFMR

Utokad orderkod HART meddelande

Utékad orderkod 1 COMPACTFIR
FMR20B-AABADTBMWDGWE HART adress
Utdkad orderkod 2 0
EAMJ+F117
Utikad orderkod 3

< Foregaende < Féregaende

I @] < x* 1] O < x
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e Nu visas skdrmen "Méatjusteringar”. Fyll i 6nskad enhet pa
"Langdenhet” + "Nivdenhet” Normalt valj "m” och/eller "mm”

(valfritt).

10:30 =0 € 14:19 =1 €D

>< Matjusteringar

X Métjusteringar

Maétjusteringar Utgangsinst

Matjusteringar Utgangsinst

Global enhet Global enhet
Langdenhet Langdenhet
mm m
Temperaturenhet Temperaturenhet
C C

Niva specifik enhet

Niva specifik enhet

Nivaenhet

%

m

Nivdenhet

< Foregaende

1] @] < x

< Foregaende

I O < *
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e P& nasta skarm, valj "Driftlage”. Valj driftlage "Flode” i stallet
for "Linjériserad niva”. Efter detta ar gjort stéll in tomkalibrering
(avstand ner till noll flode) och fullkalibrering (max niva ranna/
skibord). Mat noga avstandet fran givaren ner till nollflddesnivan.
| detta exempel ar avstandet frén givaren ner till nollfléde
1,100 m. Max méathdjd i skibordet ar 0,500 m.

10:31 El oo ) 10:33 240D

>< Métjusteringar

Métjusteringar Utgangsinst|

>< Matjusteringar

Matjusteringar Utgangsinst

Flode

Mediatyp Tombkalibrering
v
Vitska 1,100 m
Driftlage Fullkalibrering
v

0,500 m

< Féregdende

1l @]

<

< Féregaende

I O

< *
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¢ Denna skarm visar aktuella nivd/avstandsvarden. Bekréfta att
de stdmmer med verkligheten och valj alternativ “Ja”. Klicka pa
"Nasta”. Lat givaren avsluta sin mappning av matpunkten, nar
den ar klar kommer knappen "Nasta” att visas, klicka vidare.

UiS2 = € 10:34 =1 €D

>< Matjusteringar

Matjusteringar Utgangsinst]

Mappningen registreras nu. Knappen "Nasta” aktiveras nar
registreringen av mappningen har slutforts.

Féregdende Ndsta
<

>< Matjusteringar
Métjusteringar Utgangsinst
Aktuella matvarden
Niva Avstand
0,386 m 0,714 m
Visad nivi/avstind
korrekt?
Ja
< Foregdende
1 @] < x

11 O < *
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e Vilja typ av ranna/6verfall/tabellvarde.
| detta exempel &r det ett rektangulért dverfall med
sidokontraktion. Kanalen &r 1,2 m bred och 6verfallet ar 1 m

brett, djup fére kant ar 0,5 m.

Stall in kanalbredden (ndrmandebredd), dverfallsbredd (kron
bredd) och djup fére kant (kron hojd). Om alla parametrar som
angetts ar inom standarden for valt éverfall kommer texten
"Validering godkand” visas. Pa nasta skarm kommer ett "Max
flode” baserat pa valda parametrar och éverfallstyp att visas.

10:34

>< Matjusteringar

Matjusteringar Utgangsinst

Typ av linjarisering

Rénna

-
= 0 €D

Réanna typ

Khafagi Venturi rinna

Volym fléde enhet

I/h

Decimal platser

XXX

< Foregaende

mi2e

<«  Typav linjarisering

@ Rénna

Dam

Standard formel

Tabell

Valj linjdriseringstyp.
Ranna

B i
—

| .
Dam

=

==

Standard formel

Q=C-(H+yh’)

Tabell
1] @) < x
1 5mm 03mh
2 40 mm 7.2mh
3 100 mm 29.7 mh
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Trapetsoid dam
Rectang. broad-crested dam (ISO 3846)
@ Thin-plate rektangulir dam (IS0 1438)

Thin-plate triangular dam (IS0 1438)

Valj typ av ranna.

Trapetsoid dam

Rectang. broad-crested dam (ISO 3846)

Thin-plate rektangular dam (ISO 1438)

L%

Thin-plate triangular dam (ISO 1438)

A
\s

3 64

>< Matjusteringar

Matjusteringar Utgangsinst]

Nirmande bredd (B)

v
1,200 m
Krén bredd (b)

v
1,000 m
Krén hajd (p)

v
0,500 m
Validering

Validering godkand

Validering godkandes.

< Foregaende

I @ < x
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e Max Flode, detta ar det storsta fléde denna typ/storlek av
overfall kan hantera.
Det gar nu att &ndra maxflodet till ett annat varde, detta
motsvarar en utsignal p4 20 mA (max). Om systemet vi kopplat
enheten mot t.ex. férvantar sig att max signal skall vara
1500 m?3/h, skriv in vardet har. Om vérdet &r okant kan denna
instéllning &ndras senare.

X Miatjusteringar <  Max flode [m3/h]

Maétjusteringar Utgangsinst] 2453.36

Maximalt fléde i vald mattenhet.

2453,36 m’/h Maximala flodet korresponderar till en
utstrom pa 20 mA (fabriksinstaliningar).
Ett justerbart standardvérde ar forinstallt
for varje enskild kurva.

Max flade

OBS:

- Om vardet 6verskrids genererar enheten
diagnosmeddelandet “844 Processvarde
utanfor specifikation”.

- Denna parameter ar tillganglig for
linjariseringstyperna matranna, ranna och
formel.

Foregdende Nésta
<

I @] < T 1] @] < x

49 OMJIK Automation AB 2026



e Aktivera den inbyggda totalisatorn (summaréknaren) for flodet.
Det &r valfritt att géra men normalt rekommenderas det. Vardet
gar att lasa ut via appen. Stall in dnskade enheter och decimaler.

Det gét &ven att Iagga in en lagflddesgréns som ser till att
utsignalen l&gger sig fast pa 4 mA om flédet gér under en viss

procent av maxflédet. Detta kan vara bra om vatten riskerar bli

stdendes under givaren (som dé registreras som ett litet flode)

eller om det konstant ar ett litet flode som ej skall registrera. Gar

nivan/flodet 6ver detta procentvarde kommer givaren att bérja
rékna hela aktuella flédet.

11:15 S 54] 11:16 S 54

X Matjusteringar

Totalisator

Inaktivera

Matjusteringar Utgangsinst

> Métjusteringar

Utgangsinst

Totalisator

Aktiverad

Lagt flédesavbrott

Inaktivera

Totalisator enhet

m?

Decimal platser

XXX

Felbeteende

Pausa totalisator

Totalisator virde

634,89 m*

Rédknare overflow

0

Lagt flodesavbrott

Inaktivera

< Féregaende

1] @]

£

*

< Foregaende

1] O

<

_k
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e Klicka nasta for att komma till den sista skdrmen i instéllnings-
guiden, "Utgangsinstallningar”. Har andras hur utgangen skall
bete sig vid eventuella fel och &ven vilket fldode 4-20 mA-signalen
skall motsvara.

1:18 = €
X Matjusteringar >< Utgangsinstallningar

Métjusteringar Utgangsinst] Utgangsinstallni... Avslutd

Totalisator g s =
. Process variabel utgangsstrom

Aktiverad Flsde

Totalisator enhet Stromomrade utgéng

m?

4...20 mA NE (3.8...20.5 mA)

Decimal platser Undre grénsvérde utgang

o 0,00 m¥h

Felbeteende Ovre grénsvirde utgang

Pausa totalisator 2000,00 m3/h

Totalisator virde Strémbeteende vid fel

677,33 m?

Min
Riknare averflow Tilldela HART variabler?
v Nej
Lagt flodesavbrott
v
Aktiverad
Lagt flodesavbrott varde
v

00 %
' < Féregaende
< Féregaende 1 @) ¢ +
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¢ Klicka pa néasta, appen visar en text att guiden avslutats och att
den genomférts framgangsrikt. Klicka pa knappen ”Avslutad”
for att komma tillbaka till startskdrmen. Nu visas ett par olika
métvarden och statussymboler som bekraftar att matningen
fungerar. Parametern PV ar "primar variabel” (flode). SV ar
"sekundar variabel” (avstand fran givare ner till aktuell niva). For
att manuellt kontrollera detta avstand, konsultera transmitterns
manual.
Det finns lite mer parametrar som boér &ndras/kontrolleras for att
flddesmaétningen skall bli korrekt. Se nésta sida.

Avslutad = Enhetsinformation

MJK_FMR20B_X601EC0122¢

. . Typ av enhet
Guiden har genomfirts helt och framgangsrikt.

FMR20B

Serienummer

X601ECD1228

Firmwareversion
01.00.01

Orderkod

Statussignal
o

Primdr variabel (PV)

1637,76 m*/h

Sekundér variabel (SV)

0,714 m

< Féregaende

Ul @) < x 11 @]

~
-
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¢ Oppna menyn i appen och klicka p& ”applikation”. Klicka sedan
pé "Sensor” -> "Avancerade installningar” -> "Justering”. For att
givaren skall kunna hantera de snabba nivaféréandringar som ofta
uppstar i en kanal eller rdnna behover ett par parametrar andras.
Se néasta sida.

Applikation Sensor

MJK_FMR20B_X601EC0122 PV 1638,02 m*/h MJK_FMR20B_X601EC0122 PV 1639,48 m*h
8 SV 0,714 m 8 SV 0,713 m

Matenheter ) Grundinstéllningar >
Maétvarde > Avancerade instdllningar >
Sensor > Flédesinstallning >
Stromutgéng > Signalinformation )
HART utgdng >

1l O < * 11 @ < *
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¢ Andra de férsta tva parametrarna "Max témmning...” och "Max
fylining...” fran standard till mycket snabb. Vid behov kan en
dampning p& matningen anges, bra att géra om vardet &r valdigt
hoppigt, det & mycket vagor pd vattenytan eller korta tillfélliga
forandringar i nivan.

13:53 W
Justering =  Justering
3 PV 1638,9 m*/h

MJK_FMR20B_X601EC0122 PV 1640.25 mh MJK_FMR20B_X601EC01228
8 SV 0,713 m SV 0,714 m
Max tomningshastighet vétska Max témningshastighet vitska
Standard < 1 m/min Mycket snabb > 2 m/min
Max fyllhastighet vitska Max fyllhastighet vatska
Standard < 1 m/min Mycket snabb > 2 m/min
Dampning utgang Dampning utging
00s 50s
Utvérderings kénslighet Utvérderings kénslighet
Lag Lag
Fdrsta eko kinslighet Forsta eko kénslighet
Media Media
Frekvenslage Frekvenslige
Lage 2 Lige 2

I @) < x I O < x
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¢ Grundinstallning fér flddesmatning &r klar. Oppna meny
”Applikation” -> "Matvarde”, for att fa fram en Oversikt p& nagra

av de viktigaste parametrarna.

m25 =

Matvarde

MJK_FMRZ0B_X601EC0122 PV 1642,42 m’/h
8 SV 0,713 m

Flode
1642,43 m*/h

Totalisator virde

887,87 m?

Raknare overflow

0

Niva

0,387 m

Avstand

0,713 m

Ofiltrerat avstand

0,713 m

Sensortemperatur

26,0°C

Plintspénning 1

208V

Terminalstrém

17,15 mA

Elektroniktemperatur

29,3°C

Utgangsstrom

17,14 mA

(o))

(e}
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e For att kunna se aktuell signalkvalité / styrka, dppna meny

"Applikation” -> "Sensor” -> "Signalinformation”. Om négot
gétt fel vid installning av transmittern kan en aterstéllning
genomfdras. G& in i meny "System” -> "Enhetshantering” ->

och klicka pa Aterstall enheten, valj Till fabriksinstallningar eller
Aterstarta enheten. OBS! Valt I6senord for inloggning kommer
inte att andras vid aterstéllningen. Detta gors i en egen meny
"System” -> "Anvandarhantering”, klicka pa Definiera I6senord
for att valja ett nytt. Det gar &ven att &ndra I6senord pa specifika
anvandarroller, t.ex. om justering av transmittern parametrar skall
vara last fér obehorig personal.

Signalinformation

Enhetshantering

1642, /h PV 1639,6 m*/h
MJK_FMR20B_X601EC0122 PV 164285 m MJK_FMR20B_X601EC01228 "
8 SV 0,713 m SV 0,713 m
Signalkvalitet Enhetes tag
Stark MJK_FMR20B_X601EC01228
Absolut ekoamplitud Lasningsstatus
-11dB -
Relativ ekoamplitud Konfigurationsréknare
27 dB 640
Aterstill enheten
Avbryt
1l @] < T 1] @] < x
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° Aterstéllningsmeny, anvandarhantering.

10:05
& Aterstill enheten
@ Avbryt

Till fabriksinstéllningar

Aterstarta enheten

Anvandarhantering

PV 1640,4 m*/h
MJK_FMRZ20B_X601ECO1228
SV 0,713 m

Aterstall enhetskonfigurationen - helt eller
delvis - till ett definierat tillstand

Anvandarroll

Underhall

Definiera losenord

Andra anvandarroll
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